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Inicio > Estudiantes crearon guante robético para rehabilitacion
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Estudiantes viajaron a Segovia, Espafia para dar a conocer su proyecto en el
Simposio Internacional sobre Robotica Portatil (WeRob). (Foto: Karol Quirds)

Ayudaria a terapia para la mano

Estudiantes crearon guante robdtico para rehabilitacion

28 de Marzo 2017 Por: Sofia Solano Gémez [y

e Su uso agilizaria la recuperacion de la movilidad de las manos, en las sesiones de terapia.
e Se construyé como un proyecto del curso de Robdtica.

Jovenes mecatronicos tuvieron la mision de crear un guante robético accionado por el uso
de cables con memoria de forma, el cual aceleraria el proceso de recuperacion de
pacientes con algun tipo de problema de movilidad en sus manos.

La creacion de este guante agilizaria la recuperacion de la movilidad de las manos, en las
sesiones de terapia manual, porque permitiria al paciente y al terapeuta monitorear la sesion y
visualizar la evolucién del movimiento programado para cada articulacion.
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El dispositivo es de control automatizado, adaptable para el tratamiento de las diferentes
condiciones y capacidades del paciente, ademas se puede modificar y programar en cada
sesion, segun lo amerite el tratamiento.

Su disefio se basa en el uso de cables musculares o Nitinol y sensores flex disefiados
especialmente, y a bajo costo, los cuales permiten el movimiento controlado de las diferentes
articulaciones.

Condiciones médicas como el sindrome del tinel carpiano, fracturas y accidentes
cerebrovasculares que podrian comprometer la capacidad y la fuerza para controlar
adecuadamente el movimiento de las manos son algunos de los malestares que podrian contar
con un tratamiento méas &gil a través de la creacion del guante.

Guante robotico: terapia para la mano

Este dispositivo fue creado por cuatro estudiantes de la carrera de Ingenieria Mecatronica 2 de
la Institucién en 2015, como parte del curso de robdtica.

En la busqueda de asistir a personas con habilidades limitadas a causa de una enfermedad o
discapacidad disefiaron el guante para rehabilitacion. Experimento con el cual participaron en
el Simposio Internacional sobre Robética Portatil (WeRob) 3, realizado en Segovia, Espafia
en el afio 2016.

“En Espafia, la gente nos preguntaba si contabamos con un laboratorio dedicado a este
proyecto, estaban asombrados de que siendo un pais tan pequefo, este generara dispositivos
de tanta utilidad”, expreso la estudiante de Mecatronica, Karol Quirds.

De acuerdo con los jovenes, por ahora van a continuar con sus labores cotidianas de trabajo y
de estudio, mas adelante valoraran continuar con el proyecto. Momentaneamente solo
desean rescatar que con poco tiempo y a bajo costo se puede lograr la creacidn de un
dispositivo util a la poblacion.

Los estudiantes que crearon el Guante robdético son:
Carol Jiménez Quirds

Karol Quirés Espinoza

Raquel Mora Morales

Jose Daniel Pérez Gonzéalez
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